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Actuadores eléctricos para válvulas industriales 
Requisitos generales 
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Electric actuators for industrial valves. General requirements (ISO 22153:2020). 

Actionneurs électriques pour robinetterie industrielle. Exigences générales (ISO 22153:2020). 
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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento proporciona los requisitos básicos para los actuadores de válvulas eléctricos, 
utilizados para válvulas de control y para válvulas de activación/desactivación. Incluye directrices 
para la clasificación, el diseño, la envolvente y la protección contra la corrosión, y métodos para la 
evaluación de la conformidad. 
 
Las combinaciones de actuadores eléctricos y reductores suministrados por el fabricante del actuador 
están dentro del alcance de este documento. 
 
Este documento no se ocupa de: actuadores de solenoide, actuadores electrohidráulicos y actuadores 
eléctricos integrantes de las válvulas. 
 
Cualquier otro requisito o condición de uso distinto de los indicados en este documento debe 
acordarse entre el comprador y el fabricante/proveedor antes del pedido. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 5210, Válvulas industriales. Conexión de válvulas con actuadores multigiro. 
 
ISO 5211, Válvulas industriales. Conexión de válvulas con actuadores de giro parcial. 
 
IEC 60529, Grados de protección proporcionados por las envolventes (Código IP). 
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